Instrukcja obstugi PL

t ODKA
ASSASSIN

tédka Assassin wyrdézniaja si¢ zaawansowanym cyberpunkowym stylem,
taczacym miejska nowoczesnos¢ z potezng, muskularng konstrukcja. Kazda linia
zostata starannie obliczona tak, aby znaczaco zmniejszy¢ opér wody i wiatru, co
przektada sie na wigksza predkos¢ i dluzsza wytrzymatosé.

Mitego towienial



Assassin w wersji z GPS:

Stala predkosc¢: utrzymuje stalg predkosé,
aby zapewni¢ stabilng nawigacje.

Automatyczna korekta odchylenia:
automatycznie dostosowuje kurs, aby
zapewni¢ precyzyjna nawigacje.

Alarm niskiego poziomu natadowania
baterii: ostrzega, gdy poziom natadowania
baterii jest niski, aby zapewni¢ bezpiecznag
prace.

Nawigacja: za pomocg jednego przycisku
nawiguj do zaprogramowanych miejsc.

Automatyczny powrét jednym przyciskiem:
powrét do punktu poczatkowego za pomoca
jednego przycisku po towieniu.

Automatyczny powrét przy niskim poziomie
natadowania baterii: automatyczny powroét
do zapisanego punktu poczatkowego (bazy),
gdy poziom natadowania baterii jest niski.

Automatyczny powrét przy utracie sygnatu:
automatyczny powrét do punktu
poczatkowego, gdy sygnat zostanie
utracony.

24 miejsca do zaznaczenia na wodzie: ustaw
do 24 miejsc do wedkowania i 1 punkt
powrotu, aby dostosowac sie do réznych
potrzeb wedkarskich.

Assassin w wersji bez GPS:

Stata predkosé¢: utrzymuje stalg predkosé,
aby zapewni¢ stabilng nawigacje.

Korekta odchylenia: automatycznie
dostosowuje kurs, aby zapobiec zbaczaniu
todzi z kursu.

Regulacja trzech predkosci: oferuje trzy
tryby predkosci, aby dostosowac¢ sie do
réznych warunkéw wodnych i potrzeb.

Alarm niskiego napiecia: ostrzega, gdy
bateria jest staba, aby zapewni¢ bezpieczng
prace.

Lista produktow:

Kadtub todzi, pilot zdalnego sterowania,
antena, tadowarka, 2 x akumulator, torba
transportowa.

PRODUKT
CECHY

M700 Fish Finder:

Wykrywanienie temperatury wody: Wyswietla
temperature wody w czasie rzeczywistym, aby
pomoc zidentyfikowac strefy aktywnosci ryb.

Wykrywanie gtebokosci wody: Doktadnie mierzy
gtebokos¢ wody, aby wybra¢ najlepsze miejsce
do potowu.

Wykrywanie grup ryb: Wykrywa grupy ryb, aby
zwiekszy¢ wydajnos¢ potowu.

Wykrywanie rozmiaru poszczegéinych ryb:
Identyfikuje rozmiar ryby.

Topografia dna: Wykrywa twarde, migkkie dno

oraz roslinnos¢ w celu umieszczenia zestawu
do towienia w najlepszym miejscu.

Dane techniczne

Zywotnosé baterii: Zywotnosé baterii 3-5 lat
przy prawidiowym uzytkowaniu.

Zasieg pilota: Efektywny zasieg sterowania 300
metrow.

Maksymalna predkos¢: Regulowane ustawienia
predkosci, 30 metréw/min na pierwszym biegu,
50 metrow/min na drugim biegu, 70 metréw/min
na trzecim biegu.

Materiat: Wykonany z wytrzymatego materiatu
ABS dla zapewnienia trwatosci.

Kolor: Carbon.

Wymiary todzi: 51 x 33 x 20 cm.

Nosnos¢ komory zanetowej: 3 kg.
Przeznaczenie

Nadaje sie do jezior, rzek, zbiornikéw wodnych.
Zaprojektowany specjalnie dla entuzjastow

wedkarstwa, aby ulepszy¢ wrazenia z
wedkowania.
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Kontrola zasilania:
Wkre¢ antene i podtacz akumulator do kabla zasilajacego
todzi, aby sprawdzi¢, czy t6dz jest wigczona.

tadowanie akumulatora:

Po wstepnym tescie nataduj akumulator. Gdy kontrolka
tadowarki zmieni kolor na zielony, akumulator jest w petni
natadowany.

Przygotowanie do uzycia:

Zamontuj antene i umies¢ akumulator w komorze
akumulatora, zamknij pokrywe akumulatora. Wigcz
przetacznik zasilania i umies¢ t6dz w wodzie, aby jej uzyé¢.

Ostrzezenie o niskim poziomie natadowania akumulatora:
Gdy kontrolka todzi pokaze niski poziom natadowania
akumulatora, nocne swiatta nawigacyjne zaczng miga¢, aby
ostrzec Cie o koniecznosci zaprzestania korzystania z todzi,
aby uniknag¢ jej utraty z powodu roztadowania akumulatora
(dotyczy to tylko wersji bez GPS).

Konserwacja akumulatora:

Jesli 16dz zanetowa nie bedzie uzywana przez dluzszy czas,
taduj akumulator dwa razy w miesigcu, aby zapobiec awarii
akumulatora z powodu roztadowania.

Wodoodpornose¢:

Upewnij sie, ze pilot zdalnego sterowania i ptyta gléwna sa
dobrze zabezpieczone przed woda, aby zapobiec awarii.
Pamietaj pilot nie jest wodoodporny

Sygnat GPS w pomieszczeniu:

Jesli swiatta lodzi migaja po pierwszym wiaczeniu w
pomieszczeniu lub na zewnatrz, jest to normalne z powodu
braku sygnatu GPS. Modut GPS potrzebuje kilku sekund,
aby sie pobrac¢ satelity zaraz po wlgczeniu tédki.

Konfigurowanie punktéw startowych i potowowych:

Przed pierwszym uzyciem zaznacz punkt startowy i miejsca
do potowu ryb. System zapisze te punkty, umozliwiajac
todzi automatyczny powrét do bazy lub nawigacje do miejsc
zapisanych na wodzie.

Automatyczny powrét:

Jesli t6dz automatycznie powréci, moze to by¢
spowodowane niskim poziomem natadowania baterii,
stabym sygnatem bezprzewodowym lub wytaczeniem pilota.

Ciagle migajace swiatta:

Ciagle migajace swiatla moga wskazywac na staby lub brak
sygnatu GPS lub problemy, takie jak zablokowane $migta
ktére uruchamiajg zabezpieczenie przed przecigzeniem
silnika. Niski poziom natadowania baterii moze réwniez
powodowacé miganie swiatet przez 2 sekundy jako ostrzeze-
nie.

Korekcja odchylenia:

Jesli 16dz nie utrzymuje prostego kursu w trybie statej pred-
kosci, moze to by¢ spowodowane nieprawidiowa kalibracja
kompasu elektronicznego po zainstalowaniu ptytki
odbiornika. Silne pola magnetyczne z linii energetycznych
wysokiego napiecia. Aby przeprowadzi¢ test, nalezy
ponownie skalibrowa¢ kompas lub sprawdzi¢ dziatanie w
innym miejscu.



POZYCJA
PUNKTU

1. Antena todzi
. Antena echosondy
. Swiatlo nawigacyjne nocne

. Komora zanetowa
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. Kontrolka baterii
. Klapa baterii

. Uchwyt todzi
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. Wiacznik zasilania

Wyposazony w pamie¢ i wybér ponad 20 pozycji
do potowu ryb, mocne silniki o wysokiej
wydajnosci, wytrzymate akumulatory i
supermocng ftadownosé¢, a takze funkcje
zapewnienia bezpieczenstwa w réznych
sytuacjach, Assassin zapewnia wyzsza wydajnos¢
i najlepsze wrazenia w bezpiecznym otoczeniu.

Przéd todzi jest wyposazony w reflektory LED
Dragon-Eye, zapewniajace ostry charakter todzi,
ktére zaréwno dobrze oswietla otoczenie, a takze
informuje wiasciciela o jej potozeniu w ciemnym
otoczeniu. Na rufie cztery jaskrawo czerwone
swiatta tylne umozliwiajg uzytkownikom wyrazne
zrozumienie kierunku ptyniecia todzia.

Manvowell

1. Przelacznik zasilania
2. Poprzednia strona
3. Nastepna strona

4. Przycisk menu
5

. Przycisk Wstecz



WERSJA
BEZ GPS
FUNKCJE

Dopasowanie:

Nacisnij wiacznik zasilania pilota.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk
»OK" na pilocie, aby rozpocza¢
parowanie. Kontrolka na pilocie
zacznie migac.

Gdy kontrolka miga, wiacz
przetacznik zasilania todzi.

Gdy kontrolka na pilocie przesta-
nie miga¢, parowanie zakonczyto
sie powodzeniem.

Regulacja predkosci:

Wiacz przetaczniki zasilania todzi
zanetowej i pilota.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk w
prawym dolnym rogu pilota.

Jesli pilot wyda jeden sygnat 1. Joystick sterujacy kierunkiem 360 °

dzwiekowy, oznacza to, Zze t6dz 2. Przycisk sterowania o$wietleniem
znajduje sie w trybie niskiej pred-
Ko<ci. 3. Przycisk otwierania komory zanetowej

Jesli pilot wyda dwa sygnaty 4. Przycisk zasilania echosondy (przycisk OK)

dzwiekowe, oznacza to, ze t6dz

znajduje Sie w trybie wysokiej 5. Przycisk sterowania predkoscia

predkosci. 6. Przycisk zasilania



WERSJA Z GPS
FUNKCJE

Natadowanie tédki

Odlegto$é do punktu domowego o

Odlegtosé do punktu

all Bateria kontrolera

Kierunek kadluba

Numer miejsca potowu

[Krétkie nacidniecie]
Ustaw miejsce potowu
[Dlugie nacisnigcie]
Anuluj miejsce potowu

Sygnat resetu %

Wybierz miejsce potowu

Swiatlo

Zwolnienie haka

Ustawienia menu:

Nacisnij i przytrzymaj przycisk OK, aby wejs¢ do menu ustawien.

Nacisnij krotko przycisk OK, aby przetaczac¢ sie miedzy ustawieniami. Uzyj
lewego i prawego przycisku, aby zmieni¢ odpowiednie parametry.

Po skonfigurowaniu ustawien nacisnij i przytrzymaj przycisk OK, aby
potwierdzi¢ zmiany i wyjs$é. Alternatywnie nacisnij krétko przycisk

przetacznika, aby zapisa¢ zmiany i wyjsé¢.

Za pomocga ustawien menu mozna otworzy¢ funkcje automatycznego

otwarcia klap.

Joystick sterujgcy 360°

IdZ do miejsca potowu ryb
[Krétkie nacidnigcie]

Przejdz do punktu domowego
[Diugie nacisnigcie]

Ustaw punkt domowy

Wybierz miejsce potowu

Otwérz komore

Otwérz komore

Wiqceznik zasilania
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Dopasowanie kontrolera:

Pilot zdalnego sterowania i t6dz sg juz dopasowane w fabryce, wiec uzytkow-
nicy mogg ich uzywac¢ bezposrednio.

W nastepujgcych sytuacjach uzytkownicy mogg musie¢ wykonac operacje
ponownego dopasowania:

t6dz byta wytgczona przez diugi czas, co spowodowato utrate danych.
Przecigzenie obwodu todzi doprowadzito do zresetowania systemu.

Pilot zdalnego sterowania jest uszkodzony i nalezy go wymienic.

Jesli uzytkownik napotka ktérgkolwiek z powyzszych sytuacji i bedzie musiat
ponownie sparowac, wykonaj nastepujgce czynnosci:

Nacisnij i przytrzymaj prawy przycisk, az ustyszysz dwa sygnaty dzwiekowe,
aby przej$¢ do interfejsu parowania.

Nacisnij krotko przycisk OK, aby wyszuka¢ dostepny kanat, wybierz kanat i
ponownie uruchom t6dz, aby zakonczy¢ dopasowywanie. Alternatywnie
nacisnij krétko przycisk zasilania, aby wyjs¢ z dopasowywania.

Sygnat resetu:

Nacisnij dtugo przycisk kompasu, aby wejs¢ do interfejsu
kalibracji kompasu.

Nacisnij krétko, aby rozpoczac¢ lub zatrzymac resetowanie.
Po zakonczeniu resetowania nastgpi automatyczne wyjscie
lub nacisnij krétko przycisk zasilania, aby wyjs¢ w potowie.

Normalny zakres odniesienia natezenia pola
geomagnetycznego wynosi 20-70 uT. Jesli nie miesci sie w
tym zakresie, oznacza to zaktécenia magnetyczne w
otoczeniu. Jesli 16dz doswiadcza odchylen podczas nawigaciji
do miejsca potowu lub powrotu do domu, zresetowanie
kompasu moze rozwigzac problem.

Kalibracja joysticka:

Nacisnij i przytrzymaj joystick, aby wej$¢ do interfejsu
kalibracji joysticka.

Przesun joystick do gory, dotu, lewej i prawej skrajnosci, a
nastepnie zwolnij joystick. Nacisnij i przytrzymaj przycisk
OK, aby zakonczy¢ kalibracje i wyjs¢. Mozesz réwniez
nacisna¢ kroétko przycisk zasilania, aby anulowac i wyjscé.



Dziatanie tempomatu

Przesun joystick do przodu, aby zdalnie sterowana t6dz ptyneta z okreslong
predkoscia. Nacisnij przycisk joysticka, aby wigczy¢ tempomat, a tédz
automatycznie utrzyma te predkos¢. W trybie tempomatu nacisnij joystick raz,
aby wyjs¢ z trybu tempomatu.

W trybie tempomatu mozesz rowniez obstugiwac¢ przyspieszenie lub
skrecanie.

Punkt startowy /powrét jednym kliknieciem/ Automatyczny powrét:

W srodowisku zewnetrznym po wigczeniu zasilania todzi GPS rozpocznie pobieranie
wspotrzednych. Podczas tego procesu swiatto todzi bedzie miga¢. Nalezy pamietac, ze
pierwsza wyszukanie GPS moze potrwac¢ dtuzej. Po zakonczeniu wyszukiwania GPS
Swiatto todzi przestanie miga¢. Nacisnij i przytrzymaj przycisk ,Home", aby ustawi¢ punkt
startowy. Po pomys$inym oznaczeniu pilot wyda sygnat dzwiekowy. Upewnij sie, ze punkt
startowy jest oznaczony przed wyptynieciem todzi; w przeciwnym razie automatyczny
powr6t nie bedzie mozliwy.

Powrét jednym kliknieciem: Po oznaczeniu punktu startowego i prawidtowym dziataniu
sygnatéw GPS i bezprzewodowych nacisnij krétko przycisk ,Home", aby powrdéci¢ do
punktu startowego. Pilot wyda sygnat dzwiekowy, gdy t6dz dotrze do punktu startowego.

Automatyczny powrét: Scenariusz 1: £6dzZ nie otrzymuje sygnatu przez 60 sekund.
Scenariusz 2: Wigczono ustawienie automatycznego powrotu przynety. Po zakonczeniu
necenia t6dz automatycznie powrdci.

Ustawienie miejsca potowu/Przejdz do miejsca potowu ‘

Ustawienie miejsca potowu:

Po zakonczeniu wyszukiwania GPS w srodowisku zewnetrznym wybierz Zgdane miejsce
potowu. Po wybraniu miejsca nacisnij krétko przycisk ,.Spot", aby oznaczy¢ to miejsce
potowu. Po pomys$inym oznaczeniu pilot wyda sygnat dzwiekowy.

Przejdz do miejsca potowu:

Po zaznaczeniu miejsca potowu i gdy odlegtos¢ od biezgcej lokalizacji do
zaznaczonego miejsca potowu wynosi 500 metrow, a GPS dziata normalnie, nacisnij
krétko przycisk ,,Go spot", aby przejs¢ do aktualnie wybranego miejsca potowu. Pilot
wyda sygnat dzwiekowy po przybyciu.






